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» Abase do SR é detectar a REM refletida pela superficie
Nos primordios, eram usadas cameras fotograficas em avides
A cobertura das areas e a obtencao sistematica de dados era restrita

A solucdo foi utilizar satélites na orbita da Terra
* ...com um sensor fotografico ndo seria possivel
« ...detectores eletronicos de REM estavam sendo desenvolvidos (1950)

Esses novos sensores foram denominados Multiespectrais
Operam na faixa do visivel ao infravermelho termal
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1972 — LANDSAT-1
MSS — LANDSAT-1



» Operados em plataforma orbitais
 Obtencao sistematica por varios anos
* Imagens obtidas em varias bandas espectrais
« Ampliou o uso destes dados em varias aplicacoes
 Dados digitais
* Facil visualizar/processar com computadores

 Impulsiona o surgimento do
Processamento Diqital de Imagens




* De modo simples:
3 CONVErsor
Digital
é

« A cada instante é captada a REM de uma (pequena) area da superficie, que é
convertida em um sinal elétrico

O sinal é amplificado/filtrado/amostrado em um intervalo de valores (em bits), que
corresponde a intensidade do pixel

 Via software, a imagem pode ser representada em um monitor

S — Imagens

em varias
kbl 4 bandas

— Visivel e Infravermelho (luz solar) Sistema

semelhante

— REM termal emitida pela Terra (3 subsistemas)
Radiacao artificial




Detector Distancia
focal (f)

Altura (H)

* Sistema optico
 Espelhos e lentes que focam area da superficie e capta REM

 Telescopio para visualizar pequenas areas a milhares de
quilometros (dist. focal de metros e abertura de miliradianos)

» Sistema de dispersao e deteccao

 Grades dicroicas e prismas para dividir a REM em bandas,
que sao direcionada aos detectores, para gerar os sinais
elétricos

» Sistema eletronico

« Componentes eletronicos gue ampliam os sinais elétricos e
transforma em sinais digitais

 Os sinais sao armazenados e transmitidos 0 quanto antes para
a estacao de recepcao (que processa e gera as imagens)




« A forma como é feita a captacao pode variar entre satélites
 Varredura mecanica (whiskbroom ou across-track)
 Varredura eletronica (pushbroom ou along-track)
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* Imageamento ¢ feito “pixel-a-

pixel” [cuidado]

FOV - Field of View é o quanto o
angulo do espelho varia [5°~10°]

A separacao entre visivel e
Infravermelho ¢ feita pela grade
dicroica

Um prisma € usado para separa
os diferentes comprimentos de
onda do visivel

Detectores eletronicos
transformam a intensidade da
energia recebida em sinais
elétricos
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* Dispensa o espelho rotativo

detectores

Tecnologia mais avancada

dptica grande
angular

Registram a imagem ao
longo de faixas do terreno

E usado um arranjo de

. & detectores
linha de

pixels \

Cada detector capta a
Informacao de um elemento
do terreno
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